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Obiettivo della tesi

e Messa a punto di un modello numerico ADAMS

(Automated Dynamic Analysis of Multibody Systems)
del sistema motociclo - banco prova
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Tecnica utilizzata

Codice numerico ADAMS per la simulazione
del comportamento cinematico e dinamico dei
sistemi multibody

Sistema multibody

Insieme di corpi rigidi interconnessi mediante
giunti che ne limitano il moto relativo sottoposti a
campi di forza generici
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Sottomodelli

e Motociclo

 Full Scale Motorcycle Dynamics Rig
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Motorcycle — Rig Model

Reazione sistema
di ancoraggio
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Variabili principali di simulazione

 Variabili di Input e Parametri

 [3(t) apertura valvola a * N, rendimento del banco
farfalla e parametri dipendenti dal tipo

 0(t) apertura valvola a spillo di motociclo

 T.(t) rapporto di trasmissione
secondaria (cambio)
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Risultati
N

Forza scaricata a terra

—torza zcaricata aterra a 40 Kmfh
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Risultati
N

Potenza effettiva trasmessa dal motociclo

—Potenza effettiva trasmeszza




