kg

Nwsz 1200kgf Xcg:= 0.3:-Cma CDO := 0.03 etot:=08 p:=1225—
3
m
ALA
b= 10m Cr:= 1.5m N:=05  Clow:=5rad -
QgL 2gwt == —2-5deg gL 2gwr == —1.5deg ew:=09
m;:= 07 ng=1 Talett = 045 L ;= 5.5deg A= 15deg
FUSOLIERA
-1
CNBf = —0003deg
PIANO VERTICALE
2 -1
SV=4.5m Iv:=5m  CLa3Dv := 4rad nv:=1
Ttimon = 045 dodB:=0.11 hv:=1.6m
Motori installati a Im:= 3m
MW
k
= 210h—Im 8 = 10deg
r

Determinare la deflessione del timone di coda e degli alettoni per volare con un angolo di
derapata pari a 10 gradi con le ali livellate considerando una piantata del motore di sinistra.

SOLUZIONE
Cr+ XCr)-b w
S % s=1125m°  CL= T CL=050
1 \2s
2
2 2
b cL 1
AR:= =  CD:=CD0+——— T~ =-pVASCD T - 98688-kgf
S - AR-etot W2
AR-8889  CD = 0.041
ACr—b
bc.= Cr ac = # Gly) = acy + bc
2

Calcolo del momento di imbardata dovuto alla perdita di un motore

Mm := —T-Im Mm = —-296.063-kgf-m



Mm

CNm = CNm = -0.012

1 2
Z.0V°.Sh
> P
Equilibrio all'imbardata
CN = CNBB + CNSr + CNm
v Sv
CNBV = CLa3Dv-F~(1 - dodB)-nv-?

-1
CNBZZ CNBV+ CNBf CNB: 0.54-rad

Iv

Sv -1
CNori= _CLO‘?’DV'F'T]V'?'Ttimon CNgr= —0.36-rad

~ CngB - CNm

or:= or = 13.032-deg

CNSr

Equilibrio al rollio

Croll = Crollp B + Crollsad@ + Crolisr O

hV Sv -1
Crollgy = _CLOL3DV'F'(1 - deB)'ﬂV'? Crollgy = ~0-228-rad
b
CLaw-T' 2 1
Crollgr = _Z'T'J C(y)-ydy Croligr = —0-107-rad
0
b
( sin(2~A|e)-CLj fZ
C = 2——— || Cvydy
rolIBA
el

-1
Crollg = Croliv + Croller + Croliga ~ Crolg = ~0-39-rad

-1
CN Bv = 0.712-rad

-1
CNBV = 0.012-deg
-1
CNB = 0.009-deg

-1
CNer = —0.006-deg

Cng B = 0.094

1

CroIIBv = —0.004~deg_

Crongr = ~0.0019-deg™

-1
CroIIB = —0.007-deg

b
'r]f._
CLOLW"Talett ( 2 _1 -
Crollsa ™= 25— J C(y)-y dy Crollsa = ~0-218-rad” ~ C,gj5a = ~0-004-deg
b
'r]i._
2
) hv Sv _1 1
Crollsr = CLO‘?’DV'F'W'?'Ttimon Crollgr = 0-115-rad Crollsr = 0.002-deg

~Crolsrdr = Crong B
Crollsa

Cro||5r-6r = 0.026
Crolig-B = ~0.068

da =

da =-11.003-deg

1

CroIIBA = —0.056-rad CroIIBA = —0.001-deg_

1

1









