
PRESTAZIONI

Parte 2

Autonomie, Prestazioni Generalizzate Jet,
D.O.C. e Caratteristiche Economiche Impiego
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Autonomia JET – PRESTAZIONI GENERALIZZATE

Aumenta all’aumentare della quota perché T si riduce meno di quanto non 
decresca delta Aumentando la quota si riduce la temperatura ed aumenta ildecresca delta. Aumentando la quota si riduce la temperatura ed aumenta il 
rendimento termodinamico del motore (fino a 36090 ft). (Effetti Reynolds ?)
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SPINTA Generalizzata 
Resistenza Generalizzata

Peso Generalizzato
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SCELTA della Superficie Alare – LA BARRIERA DI BUFFETING

EQUAZIONE di EQUILIBRIO (n=1)EQUAZIONE di EQUILIBRIO (n 1)

Coffing Cornerg

Il carico alare
generalizzato non puo’generalizzato non puo
essere troppo grande.
Questo limita il carico
alare in fase di progettoalare in fase di progetto
(superficie non troppo
piccola) e la quota.

Si noti che in virata
(n>1) questo peggiora.



SCELTA della Superficie Alare – Resistenza del velivolo

EQUAZIONE di EQUILIBRIO (n=1)EQUAZIONE di EQUILIBRIO (n 1)
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DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)

H = Costo Orario Diretto
P = Carico Pagante
Vb = Velocità Commerciale (Block Speed)

- Costi fissi
- Costi proporzionali alle ore di volo
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Vb = Velocità Commerciale (Block Speed)



DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)

D

In teoria per Breguet
sarebbe logaritmica

D = Carico UTILE 

g
Ma si considera quella
pratica, con il consumo
dovuto a fasi passive
(attesa, taxi, etc).
Ecco perché viene
quasi retta.



DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)

Circa = 1/T
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DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)

Flessibilità operativaFlessibilità operativa
a sx di To 



DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)

POCA Flessibilità operativa
a sx e a dx di To 


