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Aumenta allaumentare della quota perché T si riduce meno di quanto non
decresca delta. Aumentando la quota si riduce la temperatura ed aumenta il
rendimento termodinamico del motore (fino a 36090 ft). (Effetti Reynolds ?)
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SCELTA della Superficie Alare — LA BARRIERA DI BUFFETING
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SCELTA della Superficie Alare — LA BARRIERA DI BUFFETING
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I carico alare

generalizzato non puo’ -
essere troppo grande. :
Questo limita il carico
alare in fase di progetto
(superficie non troppo
piccola) e la quota.

Si noti che in virata '
(n>1) questo peggiora. '
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DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)
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DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)
Vb = Velocita Commerciale (Block Speed)
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In teoria per Breguet
sarebbe logaritmica
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Ma si considera quella
pratica, con il consumo

dovuto a fasi passive

(attesa, taxi, etc).
Ecco perché viene
guasi retta.
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ToC =_ H(T)
m) VéfT)
ﬂq — -
,F = -

kﬂi‘fe.

Tovow

_-__.__1__ “!': |
poC N i,
t ) ; !
R\ e / *
—_—de R
T . *i !
_____,_.-——l'— : oot e e AR :,_H—'—
Tolfim. T

i alune aualy 2 de mémmé_é_m fea; f eazieo azﬁaaﬁx {‘aulovomia,

2l om0 dhe _doliude M@ bhoog




DOC Direct Operative Costs (Costo Diretto di Esercizio)
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ToC =_ H(T)
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ToC =_ H(T)
BT W(7)
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