
Voto Cognome/Nome & No. Matricola 

TECNOLOGIE DEI SISTEMI DI AUTOMAZIONE 
(ing. Vincenzo LIPPIELLO  A.A. 2009–2010) 

 

Corsi di Laurea in Ingegneria Informatica (allievi A-I) ed Elettronica 
 

PROVA DEL 16 GENNAIO 2012 
 

Rispondere in maniera chiara e sintetica ai seguenti quesiti, indicando Cognome e Nome su ogni foglio manoscritto. 

La traccia, debitamente compilata, va consegnata insieme al compito svolto. Non è consentito consultare appunti o altro materiale. È 

assolutamente vietata ogni forma di collaborazione, pena l’annullamento della prova. 

 

a) Si sviluppi l’SFC di controllo per il seguente impianto: magazzino di stoccaggio silos automatizzato 

 
Funzionamento dell'impianto: 

L'impianto dispone di un carroponte (comandi: XI avanza lungo x, XD indietreggia lungo x, YI avanza lungo y, YD 

indietreggia lungo y, A fa salire l’elettrocalamita, B fa scendere l’elettrocalamita) con elettrocalamita (attivata dal comando 

C) e deve essere in grado di stoccare 25 silos in posizioni programmate.  

L’impianto dispone dei seguenti segnali: x posizione discreta lungo l’asse x (INT), y posizione discreta lungo l’asse y 

(INT), fa e fb segnalano i fine corsa alto e basso per l’elettrocalamita, fx_min, fx_max, fy_min e fy_max segnalano 

i fine corsa minimo e massimo del carroponte lungo le direzione x e y, rispettivamente. 

Il sistema di controllo deve rispettare le seguenti condizioni di funzionamento: 

A) Fase di stoccaggio. 

All’arrivo del comando s, se nel magazzino sono immagazzinati meno di 25 silos, il carroponte si porterà in posizione di 

carico (x,y) = (10,5). L’elettrocalamita sarà abbassata fino al finecorsa basso e sarà quindi attivata. Dopo 5s 

l’elettrocalamita sarà sollevata con il silos fino al finecorsa alto. Il silos sarà quindi trasportato in una posizione libera del 

magazzino. Le posizioni (discrete) possibili sono x, = 1,...,5, y = 1,…,5. Il silos sarà quindi depositato a terra abbassando 

l’elettrocalamita e disattivandone il comando. Dopo un tempo di 5s il carroponte dovrà tornare nella posizione di carico 

dopo aver sollevato l’elettrocalamita. 

B) Fase di prelievo. 

All’arrivo del comando p, se nel magazzino è presente almeno un silos, il carroponte dovrà prelevarlo e portarlo nell’area 

di scarico con le stesse modalità della fase di stoccaggio. 

C) Controllo del funzionamento. 

Il carroponte non dovrà mai raggiungere i suoi finecorsa, altrimenti l’impianto si dovrà arrestare, attivando la lampada di 

segnalazione HE. In caso di arresto di emergenza, l’elettrocalamita se attiva non dovrà essere disattivata. [24 punti] 

b) Si traducano in Linguaggio a Contatti il programma principale e i blocchi funzionali, qualora scritti in SFC e sviluppati al 

punto precedente, mediante diagrammi separati. [6 punti] 
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