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Sommario 
 
 
 
Il presente lavoro di tesi ha due obbiettivi fondamentali. Il primo è quello di 

analizzare le prestazioni e le caratteristiche di stabilità del velivolo dalle prove di 

volo; il secondo è quello di estrarre, da alcune particolari manovre effettuate in 

volo, parametri utili per la cosiddetta “System Identification”(identificazione 

parametrica). Il velivolo in questione, oggetto delle prove, è il bimotore  P2006T 

della Tecnam Costruzioni Aeronautiche. Tale velivolo, bimotore propulso ad elica, 

è attualmente in fase di certificazioni CS 23 e FAR 23. 

Il lavoro è stato preceduto da una fase iniziale di installazione e calibrazione 

della strumentazione atta a rilevare in volo tutte le grandezze utili per 

l’elaborazione successiva dei dati. In fase preliminare è stato messo a punto un 

sistema di gestione e visualizzazione delle prove dinamiche effettuate in volo, 

che permette da una parte di inserire ulteriori canali di dati, derivanti da quelli 

acquisiti in volo, e dall’altra di estrarre gli intervalli temporali più significativi 

per l’analisi dell’una o dell’altra prova. 

A valle di tali fasi preliminari sono state analizzate una serie di prove di volo. 

Inizialmente sono state analizzate le prestazioni del velivolo, quali ad esempio 

il decollo, l’atterraggio, la salita; quindi è stata fatta un’analisi riguardo la 

stabilità statica e dinamica del velivolo, con cenni anche sulla controllabilità. 

Infine sono stati valutati i coefficienti aerodinamici del velivolo attraverso 

l’indagine di stima parametrica. Questa indagine è stata svolta attraverso un 

software messo a punto dal Prof. Ravindra V.Jategaonkar; per renderlo 


