ESERCIZIO n.1

Si progetti, impiegando flip-flop di tipo JK, una macchina sequenziale sincrona il cui comportamento
sia descritto dal seguente diagramma degli stati. La macchina riconosce sequenze di quattro zeri
consecutivi e sequenze di quattro uno consecutivi.

Tabella di eccitazione del flip-flop JK

g-q |J | K
0-0 |0 -
0-1 |1]|-
1-0 |-|1
1-1 |-|0

Tabella di progetto della macchina sequenziale

g2 | q1 | g0 X g2 | q1| q0 y J2 K2 | J1 K1 | JO KO
0 0 0 0 0 1 0 0 0 - 1 - 0 -
0 0 0 1 0 1 1 0 0 - 1 - 1 -
0 0 1 0 - - - 0 - - - - - -
0 0 1 1 - - - 0 - - - - - -
0 1 0 0 1 0 0 0 1 - - 1 0 -
0 1 0 1 0 0 0 0 0 - - 1 0 -
0 1 1 0 0 0 0 0 0 - - 1 - 1
0 1 1 1 1 0 1 0 1 - - 1 - 0
1 0 0 0 1 1 0 0 - 0 1 - 0 -
1 0 0 1 0 0 0 0 1 0 - 0 -
1 0 1 0 0 0 0 0 - 1 0 - - 1
1 0 1 1 1 1 1 0 - 0 1 - - 1
1 1 0 0 0 0 0 1 - 1 - 1 0 -
1 1 0 1 0 0 0 0 - 1 1 0 -
1 1 1 0 0 0 0 0 - 1 - 1 - 1
1 1 1 1 0 0 0 1 - 1 - 1 - 1
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J2=qo"x+ q1-qo" X
K,=4q1+ qox+ qo" x
J1i= 92+ qo" x+ qo-x

K1= 1
Jo= 9291 x
K0=q2+f

Y=4q2'91°qo"X+q2°q1" qo- X=q2°q1"(qo = X)



ESERCIZIO n.2

Si progetti, impiegando flip-flop di tipo D, una macchina sequenziale sincrona il cui comportamento
sia descritto dal seguente diagramma degli stati. La macchina riconosce sequenze di quattro zeri

consecutivi e sequenze di quattro uno consecutivi.

1

Tabella di eccitazione del flip-flop D

q—»q | D
050 |0
051 |1
150 |0
151 |1

Tabella di progetto della macchina sequenziale

q2 ql q0 X q'2 q'l g'o y D2 D1 DO
0 0 0 0 0 1 0 0 0 1 0
0 0 0 1 0 1 1 0 0 1 1
0 0 1 0 - - - 0 - - -
0 0 1 1 - - - 0 - - -
0 1 0 0 1 0 0 0 1 0 0
0 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0
0 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0
0 1 1 1 1 0 1 0 1 0 1
1 0 0 0 1 1 0 0 1 1 0
1 0 0 1 0 0 0 0 0 0 0
1 0 1 0 0 0 0 0 0 0 0
1 0 1 1 1 1 1 0 1 1 1
1 1 0 0 0 0 0 1 0 0 0
1 1 0 1 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0
1 1 1 1 0 0 0 1 0 0 0




D2

q2 ql

D,=q2°9q1°qo" X+ q2°q1°qo"X+q2°qo" X+ q1° qo* X
Di=9q:q1+ q1" o' X+ q1°qo" %

Dy=9q2°q1"x+ q2" qo"x+ q1-qo-x
Y=4q2°q1"qo"X+q2°q1" qo* X=q2°q1"(qo = X)



