Distribuzioni congiunte e condizionate
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Evento A: L'autobus 2 arriva con piu di 15 secondi di ritardo
Evento B: L'autobus 2 arriva prima dell’ autobus 1
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Evento A: L'autobus 2 arriva con piu di 15 secondi di ritardo
Evento B: L'autobus 2 arriva prima dell’ autobus 1

Evento C: Il primo autobus arriva entro 15 secondi.
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Funzione densita di probabilita congiunta:
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Funzione densita di probabilita condizionata
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Se invece A non dipende da y si ha:
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Funzione densita di probabilita congiunta e variabili indipendenti
Condizioni necessarie e sufficienti:

Fxy(xy) = fx(x)
Syix(vix) = fr(v)
Fx y(x.y) = (X))




